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2.
: BUCURESTI

In istoria roboticii romanesti, capitala Romaniei s-a impus ca element
czializator ce a amplificat si coordonat eforturile de cercetare si inovare in acest
~citant domeniu al stiintei, robotica, ce a marcat atat de profund, tehnic si socio-
=conomic, a doua jumitate a secolului XX. Cauza este, fara indoiala, data de larga
concentrare in Bucuresti a unor colective de cercetare cu un potential extrem de
-idicat ca si de conexiunile stiintifice internationale cu cele mai reprezentative
mstitutii academice si prestigioase companii de specialitate din intreaga lume. Desi
=forturi de investigare si cercetare in robotica au fost semnalate, in decursul anilor,
in numeroase centre academice si de proiectare industriala, o analizi mai atentd ne
ndicd cd Institutele de cercetare ale Academiei Romane, Institutul de Cercetare
Stiintifica si Inginerie Tehnologica pentru Masini Unelte (ICSIT Titan), Institutul
de Cercetare si Proiectare Tehnologicd pentru Constructii de Masini (ICTCM),
Centrele de cercetare ale Politehnicii bucurestene si institute si centre de cercetate
de profil electric (ICPE, IPA) in colaborare cu intreprinderea Automatica sunt
orincipalii factori ce au initiat si ulterior dezvoltat ample programe de cercetare si
oroiectare in robotici. Cercetarile intreprinse au vizat atdt aspecte teoretice, ct si
aplicatii practice, urmarindu-se gasirea celor mai eficiente solutii de implementare a
roboticii In lumea tehnicii romanesti. In cele ce urmeazi, vom incerca sa creionam,
cit mal exact, acest efort.

2.1. INSTITUTUL DE MECANICA SOLIDELOR
AL ACADEMIEI ROMANE !

2.1.1. Repere istorice

Institutul de Mecanica Solidelor al Academiei Roméne (IMSAR) este
organizatie de cercetare fundamentald si aplicati avansatd in domeniul mecanicii
solidului. IMSAR are originea in Institutul de Mecanica Aplicatd “Traian Vuia”
(IMA) , infiintati in 1949, functiondnd sub egida Academiei Romane, al cdrui prim

' Aceastd sectiune a lucrarii a fost redactatd pe baza materialului documentar realizat si
transmis de prof. dr. ing. Luige Vladarenu.
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director a fost Academician Elie Carafoli, care a strins in jurul siu cercetitori
valorosi in domeniul ingineriei mecanice. Datoritd personalititii profesorului Elie
Carafoli, prin abilitatea sa de a atrage cei mai talentati tineri, prin exemplul siu de
daruire totald in folosul stiintei, Institutul a devenit o adevirati pepinierd de
cercetdtori valorosi, dar si o scoald de cercetare cunoscutd in intreaga lume, in care
s-au format viitoare personalititi ale cercetdrii stiintifice din Roménia cu
recunoastere mondiald: Academician Virgiliu Niculae Constantinescu - Presedinte
al Academiei Romane, cercetdtor la Institutul de Mecanici Aplicati al Academiei
Roméne intre 1952-1965, luandu-si doctoratul la 25 de ani cu teza ,,Contributii la
teoria lubrificatiei cu gaze” la Institutul de Mecanicid Aplicati al Academiei
Roméne sub indrumarea Acad. Elie Carafoli, prof. dr. doc. st. ing. Cristian
Pelecudi, Vicepresedinte IFToMM (Federatia Internationald de Teoria
Mecanismelor si a Masinilor) in perioada 1975 — 1979, parintele, promotorul si
inifiatorul Roboticii Romanesti, directorul departamentului de Teoria Mecanismelor
si a Robotilor din Universitatea Politehnica Bucuresti, doctorand la Centrul de
Mecanica Solidelor (CMS) a Academiei Roméne cu teza ,,Contributii la analiza si
sinteza lanturilor cinematice complexe”, cu continuarea activitdtii de cercetare
stiintificd la CMS pana in anul 1971, prof. dr. doc. Radu Bogdan, director stiintific
la Centrul de Mecanica Solidelor al Academiei Roméane in perioada 1968 — 1974,
profesor Mircea Misicu- singurul romén
citat in marea Enciclopedia a lui Clifford
Truesdell pentru lucririle sale publicate in
domeniul Mecanicii, etc.

Mai tirziu, in 1965, din Institutul de
Mecanica Aplicatd al Academiei Roméne s-
au separat Centru de Mecanica Solidelor
(CMS), functionand ca institut independent
de cercetare si Institutul de Mecanica
Fluidelor, orientat in special, pe aeronautica
si spatiu. Intre 1977 si 1989, CMS a fost
Departament al Institutului de Fizicd si
Tehnologia Materialelor (IFTM), integrat in
Comitetul de Stat pentru Energia Nucleard
(CSEN). In 1990, acest Departament de
cercetare  devine actualul Institut de Fig. 2.1.1. Prof dr. ing. Christian Pelecudi,
Mecanica Solidelor al Academiei Roméne parintele roboticii roménesti
(IMSAR).

In pleiada aceasta de distinsi savanti ai stiintei roméane se distinge reputatul
cercetdtor Christian Pelecudi, care, fird indoiala, poate fi considerat parintele
roboticii iIn Romania. In 1969, dupd un an de cercetare la prestigiosul laborator de
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Zohoticd de la Stanford University sub conducerea celebrului profesor Bernard Roth,
=1 a intreprins demersuri pentru demararea primelor cercetari in domeniul roboticii in
=74 noastra.

Eforturile domniel sale in aceasta directie s-au concretizat imediat atat pe plan
Zidactic cat si al cercetarii stiintifice. Si-a modificat cursurile proprii din Politehnica
sucuresteana si a impus modificari in planurile de invatamant ale catedrei de Teoria
~wecanismelor, orientdndu-le in directii ce asigurau fundamentul teoretic al
sroiectarii mecanismelor complexe ale robotilor. In 1979, sub conducerea sa, in
cadrul Catedrei de Teoria Mecanismelor, s-a format un colectiv multi-disciplinar de
cercetare si proiectare roboti industriali incluzand si cercetatori de la CMS. Intre
znii 1973-1980, profesorul Pelecudi a sustinut cursul facultativ ,,Mecanisme
:patiale” destinat viitorilor proiectanti de roboti industriali.

2.1.2. Cercetare fundamentala

Pe planul cercetdrii in domeniul roboticii, profesorul Pelecudi a contribuit la
intirirea colaboririi Centrului de Mecanicd Aplicatd al Academiei Roméne, cu
Institutul de Cercetare Proiectare in Tehnologia Constructiei de Masini Bucuresti,
cu Institutul de Fizica si Tehnologia Materialelor si cu intreprinderi de prim rang
ale industriei roméinesti ce incepeau atunci efortul de retehnologizare prin
introducerea unor linii de productie robotizate. La cel de-al Il-lea Simpozion de
Mecanisme si Transmisii Mecanice din octombrie 1976, profesorul. Pelecudi
comunica prima lucrare a domeniului in limba romand, intitulatd "Introducere in
robotizare". Cercetarea fundamentald si aplicativi in domeniul stiintei
mecanismelor si a roboticii a cunoscut noi valente odatd cu crearea in 1979 a unui
grup de cercetare in robotica si mecatronicd format din cercetatori de la Laboratorul
de teoria mecanismelor din CMS (Centrul de Mecanica Solidelor), din colectivul de
cercetare in teoria mecanismelor apartindnd LCITM (Laborator de cercetare si
inginerie tehnologici si mecanica solidelor) din cadrul IFTM (Institutul de Fizica si
Tehnologia Materialelor) si specialisti din Politehnica bucuresteand, grup de
cercetare a cirui reputatie stiintifici nationald (si ulterior internationald) a fost
unanim confirmata. Este de datoria noastra si le amintim aici numele: Wladimir
Racovitd, Ion Nitu, Anne-Marie Racovitd, Vasile Ghiu si Sergiu Boris Cononovici
(seful colectivului). Dezbaterile si rapoartele stiintifice finalizate de acestia,
sintetizate Intr-un volum de 600 pagini, au reprezentat punctul de pornire in
viitoarea activitate de investigare si proiectare. Aceastd activitate a demarat in 1980
odata cu solicitarea adresatd profesorului C. Pelecudi si cercetatorului Cononovici
de a realiza pentru intreprinderea CCSITA din Pitesti un robot destinat operatiilor
de vopsire. Eforturile colectivului de cercetdtori s-au finalizat in 1982 prin
proiectarea si realizarea prototipului de laborator al robotului RIV-1 (Robot
industrial pentru vopsire). Solutiile propuse au reprezentat o premierd in robotica
roméneasca: arhitectura mecanica, actionarea hidraulicd prin servovalvd, memorie
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program pe banda magneticd si programarea prin instruire. Varianta industriala a
fost finalizatd si omologata in anul 1985, prin efortul comun al IFTM (LCITMS),
ITC - filiala Timigoara si Electrotimis. Solutiile finale implementate cuprindeau
comanda prin microprocesor, modularizarea prin blocuri functionale si transmisia
datelor pe o arhitecturd bazati pe o magistrala de date. Productia de serie a
robotului a inceput la uzinele Electrotimis, aceasta realizdnd in primii ani 22 roboti
RIV-1. Eforturile de cercetare au continuat pentru gasirea unor solutii care sa
imbunititeascd configurafia mecanicd initiald. Astfel s-au studiat si proiectat noi
mecanisme de orientare (ing. Ion Nitu) si s-au cautat solutii pentru lirgirea
domeniului de aplicatii. Astfel, modelul s-a implementat cu succes in industria
mobilei, pentru vopsirea cutiilor de televizor si in linia de acoperire cu email a
cézilor de baie, la Intreprinderea de profil din Suceava. O variant extinsid, RHP 25,
a fost proiectatd la Electrotimis si ITC Timisoara pentru sarcini pani la 25 Kg.
Cercetirile si experimentele privind proiectarea unor noi modele de roboti au
continuat. A fost proiectat un robot in coordonate cilindrice cu actionare hibrida,
electrica si hidraulic, pentru manipularea unor blumuri de otel la Intreprinderea
Metalurgica de la Targoviste. Ulterior, in 1989, s-a finalizat proiectul robotului RF-
80 (cu sarcina 80 kg) pentru manipularea pieselor grele in productia de flanse ale
prijinilor de foraj (Intreprindereca Metalurgica de la Téargoviste.). Partea mecanica ,
actionarea hidraulicd si software-ul de conducere au fost realizate la IMSAR,
sistemul de comanda CONTROL-R a fost realizat de SEEA (Automatica-
Bucuresti) iar implementarea globali s-a finalizat la Electrotimis. In primii ani *90
a inceput proiectarea unui robot pentru Institutul de microelectronicid destinat
procesului de prelucrare a componentelor de siliciu 1n tehnologia formarii
chipurilor. S-a utilizat arhitectura unui robot RHP-25 si in colaborare cu ITC
Timisoara s-a finalizat structura de achizitii de date si de conducere.

Promovarea roboticii pe plan national a cipatat noi valente odati cu infiintarea,
in 1990, Ila initiativa profesorului Pelecudi, a Asociatiei de Roboti Industriali,
printre fondatori fiind remarcati cercetdtorii de la CMS si din politehnicile
bucurestene si timisorene, primul presedinte fiind reputatul profesor al Politehnicii
timisorene, Francisc Kovacs, functie pe care a detinut-o pana in anul 2001. In anul
2001, ARR s-a transformat in Societatea de Robotici din Romania (SRR) iar
Simpozionul National de Robotica a devenit Conferinta Internationald de Robotica.

Anii ce au succedat lui decembrie 89 au determinat noi directii de cercetare in
roboticd. Aceasta s-a datorat In mare masurd faptului cd piata industriala
roméneascd s-a deschis spre familii de roboti produse de firme de specialitate din
striindtate , realizate cu tehnologii avansate. Au fost abordate noi directii de
cercetare dintre care mentiondm: strategii de conducere pe contur a unui robot prin
instruire si prin generarea referintelor de pozitie, sisteme de conducere prin control
video in operatii de sudare, tehnici de programare a robotilor in operatii de vopsire,
controlul hibrid pozitie- forts, etc.

De asemenea, aparitia noii stiinfe mecatronica, cu puternice conexiuni in lumea
roboticii, a generat o reorientare cétre tehnologii noi ce imbinau atat flexibilitatea
roboticii cit si configuratii ce utilizau armonios electronica, automatica si




= Bacuresti 51

souterul. In acest sens, colectivul de la CMS intreprinde ample cercetri in
Zeaveniul robotilor mobili si al robotilor redundanti. Startul in aceasta directie 1-a dat
>~ Cononovici prin lucrarea sa *“ Cinematica robotilor pasitori ortogonali in vederea
somducerii acestora” sustinutd la Al XIlI-lea Simpozion National de Roboti
sviustriali (1996) si continuatd prin lucrarile de la Al 2-lea Workshop National de
«oboti mobili, de la Universitatea din Craiova (2001) si SNRI-2008, Brasov. S-au

=zzire, capabili sd evolueze in medii cu obstacole sau pe traiectorii predefinite, cu
ssteme de conducere adaptive si comandati prin procedee e-learning.

In primele doua decenii ale mileniului, sub conducerea tanarului cercetator Luigi
Wizdareanu, eforturile de cercetare au continuat prin noi orientdri, corespunzitoare
wwhnologiilor extrem de avansate in care lumea roboticii si mecatronicii se integra:
controlul in timp real al robotilor prin tehnici avansate de control hibrid, forta —
snzitie, interfete inteligente de control aplicdnd concepte noi, cum ar fi logica
acutrosoficd, logica fuzzy continuatd cu tehnici de machine learning, algoritmi
zendtici, retele neuronale dezvoltate in sisteme cu arhitecturd deschisa, cu
comunicatii in retele adaptive, utilizarea proiectiei virtuale, utilizarea tehnicilor de
simulare, testare si imbundtatirea performantelor de miscare, orientare, navigare, cu
»olirea obstacolelor in medii neuniforme , nestructurate, nediferentiate, aplicate
sobotilor si vectorilor de roboti, etc. Rezultatele au fost obtinute de un colectiv
dedicat roboticii: dr. Victor Vladareanu, CS1, director stiintific IMSAR (contributii
speciale in machine learning), dr. Alexandru Gal, CS2 (contributii speciale in sliding
motion control si DSmT decision-making algorithm), dr. Octavian Melinte, CS3,
contributii speciale in roboti haptici, deep learning), coordonati de profesor Luige
ladareanu, conducator de doctorat, in strinsd colaborare cu profesor Sergiu
Cononovici. Alaturi de acestia au aderat, in 2015, profesor Mihaela [liescu, CS1,
conferentiar universitar, conducator de doctorat, in 2016, prof. dr. ing. Nicolae Pop,
conducator de doctorat si profesor Marcel Migdalovici.

Deschiderea internationala postdecembrista a Romaniei s-a reflectat si in
activitatea CMS. Activitatea de profunzime a putut fi cunoscutd in centre de
specialitate din intreaga lume, numerosi cercetatori ludnd contact cu realizarile
colectivului in noile directii de cercetare din robotica. Mentionam astfel pe
reputatul cercetitor M.Vukobratovic, de la prestigiosul Institut Mihael Pupin din
Belgrad. Subliniem, de asemenea, participarea colectivelor de cercetare la
congresele de teoria masinilor si mecanismelor IFTOMM, dintre care il mentionam
pe cel de la Milano (1995) unde s-au pus bazele noii stiinte, mecatronica, punctul
de vedere al CMS fiind sustinut de S. Cononovici.

Diseminarea cercetarilor CMS s-a concretizat si prin organizarea sub egida
Academiei Roméne a patru conferinte internationale: International Conference on
Acoustics and Music: Theory & Applications (AMTA '08), International
Conference on Mathematics and Computers In Biology and Chemistry (MCBC'08),
International Conference on Mathematics and Computers in Business and
Economics (MCBE'08), International Conference on Automation & I[nformation
(ICAT'08), cu lucrari sustinute in Aula Academiei Romane, prezidate de
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personalitdti de renume iIn cercetarea stiintifici cum ar fi: Academician Radu
Voinea, Acad. Florin G. Filip, Acad. Ioan Dumitrache, Prof. Sergej Fatikow, Prof.
Malcolm J. Crocker, Acad. Paul Dan Cristea, m.c. acad. Prof. Tudor Sireteanu,
prof. Radu Munteanu, prof. Gh. Pascovici, prof. Hongnian Yu, prof. Pier Paolo
Delsanto, prof. Jos¢ M. Kenny. Presedintele conferintelor si mentorul lor a fost
profesorul Luige Vladareanu.

Un numdr de peste 500 articole pe robotica au fost publicate de colectivul de
roboticd IMSAR, dintre care numeroase prezentiri Plenary Lecture, Invited Paper,
Plenary Speaker, la conferinte internationale prestigioase: European Computing
Conference, Vouliagmeni, Athens, Greece, Sept2007/ Paris 2011, International
Conference on Electronics, Signal Processing and Control, ESPOCO 2005,
Copacabana Rio de Janeiro, Brazil, International Conference on Applications of
Electrical Engineering, AEE’09, Houston, USA, 2009, AEE’10, Penang, Malaysia,
2010, American Conference on Applied Mathematics, AMERICAN-MATH '10,
University of Harvard, Cambridge, USA, January 27-29, 2010, European
Conference for the Applied Mathematics and Informatics, AMATHI '13,
Dubrovnik, Croatia, 2013, European Conference on Mechanical Engineering,
ECME '14, Florence, Italy, International Conference on Artificial Intelligence,
Knowledge Engineering and Data Bases (AIKED '15), Tenerife, Canary Islands,
2015, International Conference on Theoretical and Applied Mechanics, TAM '16,
Bali, Indonesia, 2016, IEEE International Conference on Granular Computing,
National University of Kaohsiung, Taiwan, 2011, IEEE International Conference
on Advanced Mechatronic Systems, ICAMechS, Zhongyuan University of
Technology, 2011, Tokyo University Japan, 2012, Luoyang, China, 2013, Tokai
University, Kumamoto, Japan, 2014 , Chinese Academy of Science, Beijing, China,
2015, Swinburne University of Technology, Melbourne, Australia, 2016 .

Pot fi mentionate participdri ale colectivului de robotica IMSAR la conferinte
internationale in calitate de Presedinte, Vice-Presedinte, Session Chair, Plenary
Lecture/Speaker, dintre care se pot exemplifica: Special Session on ,, Advanced
Intelligent Control Methods in Robotics and Mechatronics”, ICAMechS , 2013 —
2016, Session Chair Prof. Luige Vladareau, RA IMSAR, Ro and Prof. Hongnian
Yu, Staffordshire Univ.&Bournemouth Univ., Special Session on “Advanced
Intelligent Control Methods in Robotics and Mechatronics”, ICCMIT 2015, Praga,
Special Session 2, ICCMIT’17, Varsovia, Special Session SSN-2, ICCMIT’18,
Madrid, Keynote Speaker , Special Session SSN-2, ICCMIT’19, Viena, Vice-
President, Session SSN-2, Session Chair SISOM Symposium (The Annual
Symposium of the Institute of Solid Mechanics), 1991-2019, cu sesiune speciala si
workshop pe Roboticd in periada 2007 — 2019; Au fost editate: Conference
Proceedings cu Honnorary Editors: prof. Tudor Sireteanu, prof. Radu Voinea, prof.
Radu I. Munteanu, prof. Lucian Cépitanu, prof. Magheti, prof. Bratosin ; Chair
Editors : prof. Luige Vladareanu, prof. Marcel Migdalovici; SISOM 2016-2019
Special Issue, Acta Electrotehnica, Guest Editor prof. Luige Vladareanu, ISSN
2344-5637, ISSN-L 1841-3323, Vol. 57, No. 1-2, 2016, , Vol. 58, No. 1-2, 2017, ,
Vol. 59, No. 1-2, 2018, Vol. 60, No. 1-2, 2019,: Co-chair, ATOM-N2014,
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"Advanced Topics in Optoelectronics, Microelectronics and Nanotechnologies",
Co-chair OPTIROB, International Conference on Aerospace, Robotics,
Biomechanics, 2014-2016, ICMERA Inter. Conf. on Aerospace, Robotics, Mech.
&Engineering, 2014 -2018.

Implicarea colectivului de roboticd in boardurile revistelor cotate in bazele de
date internationale a fost deosebita. Putem cita:

« Guest Editor, Sensors journal, WOS, ISSN 1424-8220, indexed by SCIE, IF
3.031 in 2018, QI in the category of "Instruments & Instrumentation",
currently running the Special Issue entitled "Advanced Intelligent Control
through Versatile Intelligent Portable Platforms", 2019,

» Bord Editor: Romanian Journal of Technical Sciences — Applied
Mechanics”, ISSN 0035-4074, 2010-2019.

o Guest Editor: Acta Electrotehnica, indexata UEFISCDI, 2015-2019.

« Editor of the Neutrosophic Sets and Systems (NSS) journal, JSSN 2331-
6055, SCOPUS Indexed, 2016 - .

» Editor of the International Journal of Mathematical Combinatory journal,
Edited by “The Madis of Chinese Academy of Sciences”, ISSN 1937-1055,
2012 -.

Prestigiul colectivului de robotica este bine reliefat si prin implicarea in calitate
de referenti in reviste de prestigiu: IEEE Transaction on Automation Science and
Engineering, Robotica Cambridge, Mechatronics (Elsevier), Nonlinear Dynamics
(Springer), International Journal of Robotics Research (Sage), International Journal
of Humanoid Robotics, Sensors, Materials, Symmetry, Entropy, Electronics
(MDPI), Neural Computing and Applications Journal , Robotics and Autonomous
Systems Journal, International Journal of Automation and Computing, International
Journal of Advanced Mechatronic Systems. De asemenea, membrii colectivului au
participat ca Profesor invitat: Shanghai Jiao Tong University (SJTU): 2014, 2016;
Chinese Academy of Science, Institute Automation: 2014, 2016, “Asia Pacific
Institute of Information Technology”, India (APIIT), 2016; Jiliang University,
Hangzhou, 2014, “Indian Institute of Technology Delhi” (IITD, 2016), Yanshan
University, Qinhuangdao: 2014, 2016.

Au fost publicate un numér de peste 35 monografii si cirfi in edituri de
prestigiu dintre care amintim: Proc. Robotics, Trans Tech Publication, ISBN 978-0-
00001-975-2, 2014; Mechatronics and Robotics, Trans Tech Publication, ISBN-13:
978-3-03835-444-4, 2015; “Extenics and Innovation Methods”, CRC Press,
Taylor&Francis Group, New York, ISBN 978-1-136-00049-0; ,,Recent advances in
mechanical enginecring”, North Atlantic University Union, 2014; ,Recent advances
in Civil Eng. and Mech.”, North Atlantic University Union, 2014,
SISOM&ACOUSTICS 2014-2018.

Reputatia cercetitorilor de la IMSAR este bine pusi in evidentd de distinctiile
primite pe plan national si international:

- Premiul Academiei Roméine “Traian Vuia” pe anul 2006, pentru grupul de

lucriri ”Controlul in timp real in mecanica solidului”
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- FINIS CORONAT OPUS, Diploma of Commander in Scientific Research,
by Belgium Government (2014)

- Premiul de Excelentd in Cercetare, SIR 2000, acordat de Guvernul
Roméniei i Agentia de Cercetare, Tehnologie si Inovare.

- Medalie de aur si diplom&, Expo Inventicd Geneva 2014-2017

- Brusseles INNOVA 2014-2017;

- Medalie de aur si diplomd, INVENTIKA Bucuresti, 2014-2018;

- Premii internationale: Europe France Inventors-2015,

- Russian Federation, NOVGOROD-2015,

- China Association of Inventors-2015,

- OSIM Romanian Association of Inventions — 2015

- Medalie de aur si diploma, EUROINVENT Iasi-2017,

- INFOINVENT Chisinau-2017,

- Prolnvent Timisoare-2017;

Brevetele de inventie depuse de membrii colectivului IMSAR au reliefat, de
asemenea, nivelul cercetdrii. Dintre acestea mentiondm: Dynamical Stability Real
Time Control Method and Device for Robot in Virtual Projection, EPO-
09464001.8, EP 2105263/ 28.08.2009, OSIM -A 2008 00232/27.03.2008, L.
Vladareanu, R Munteanu and other, Gold medal and International Prize of the 37th
International Exhibition of Inventions of Geneva 2009; Method for the Dynamic
Control of a Walking Robot, EPO-10464006 din 19.07.2010 , OSIM RO125970,
A00052/21.01.2010, L. Vladareanu, R Munteanu and other, Gold medal and
International Prize of the 38th International Exhibition of Inventions of Geneva
2010; The Method and Device for the Rotation Speed Measurement in High
Disturbance Environment, Brevet OSIM: R0122380 / 2009, L. Vladareanu, LM
Velea and other, Gold medal and International Prize of EUREKA 2007 of 56th
International Exhibition of Inventions of EUREKA-Bruxelles, 22-25 Nov. 2007,
Bruxelles, BELGIA

Colectivul de roboticd si mecatronici IMSAR coordoneaza si participd in
proiecte de cercetare stiintifici de cooperare internationala: World Scientific and
Engineering Academy and Societ, project no. 5. Mechanics & Robotics, Ressearch
Gate project: VIPRO Platform,

De asemenea, mentiondm proiecte de cercetare stiintifica, internationale,
nationale, economice, pe domeniu de roboticd si mecatronica:

* Coordonator IMSAR proiect EU FP7: FP7-PEOPLE-2012-IRSES-318902,
proiect RABOT, “Real-time adaptive networked control of rescue robots”,
Project Marie Curie, IRSES, Staffordshire University, UK, 2012-2017,

* Coordonator IMSAR proiect H2020: FEuropean Commission Marie
Sktodowska-Curie, “SMOOTH” project, “Smart Robots for Fire-Fighting”,
H2020-MSCA-RISE-2016-734875, 2017-2021, 909.000 EUR,
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Coordonator  proiecte  nationale: MCI - CCCDI-UEFISCDI,
MULTIMOND?2, PN-III-P1-1.2-PCCDI2017-0637/33PCCDI, 2018-2021;
MEN-UEFISCDI, PN-II-PT-PCCA-2013-4, VIPRO, No.009/2014-2017,;
MASIM, PN-II-PT-PCCA, 2014-2017, MCI and MFE “Programul
Operational Competitivitate” (POC), TOP MetEco AMBIENT project, 1D
P 39 383,2016-2018,

Coordonator proiect - cooperare internationala: “Joint Laboratory of
Intelligent Rehabilitation Robot” Romanian Academy by IMSAR, RO and
Yanshan University, CN, project KY201501009/2016-2018 — dotare 3
roboti, 2.000.000 RMB,

Coordonator proiect bilateral IMSAR — FUDAN University: Romanian
Ministry of Research and Innovation (MCI), CCCDI-UEFISCDI,
KEYTHROB proiect, PN-III-P1-1.2-PCCDI2017-
0637/33PCCDI/01.03.2018, 2018-2019.

Celectivul de robotica IMSAR s-a implicat in asociatii profesionale si boardurile
zcestora, dintre care mentionam:

Member of International Institute of Acoustics and Vibration (IIAV),
Auburn University, USA, 2004-,

Presedinte al Asociatiei de Roboticd din Romania, Filiala Bucuresti 2019-,
[FToMM’s Member, International Federation for the Promotion of
Mechanism and Machine Science, 2010-,

Member of the Technical Committce for Robotics and Mechatronics,
[FToMM, 2014-,

Vice-President of International Universitary Associationfor Science and
Technology (UASTRO), 2014-

Corresponding member of the American Romanian Academy of Arts and
Sciences, USA, 2016--Membru CREDING - Coalitia Romaéna pentru
Educatie in Romania, 2014-,

ABI's Research Board of Advisors Member, American Biographical
Institute (ABI), 2010-,

World Scientific and Eng. Academy Society, 2010 —

Membru al Asociatiei de Robotica din Romania, 2014-

Membru al Asociatiei de Tribologie din Romania, 2014-

Membru grupului de experti consultanti si evaluare proiecte PNCDI, 2007-.

O atentie deosebita a fost acordata formarii tinerilor cercetatori in domeniul
roboticii si mecatronicii. Aici trebuie consemnatd activitatea depusd in cadrul
Scolii Doctorale a Academiet Romane precum si pe plan international prin
Doctorat cotutela: University of New Mexico, USA si  Yanshan University —
Prof. Hongbo Wang.



